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Generadores: transforman la energía mecánica en energía eléctrica 

Motores: transforman la energía eléctrica en energía mecánica 
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PRINCIPIOS ELECTROMAGNETISMO 



CORIENTE ALTERNA CORIENTE CONTINUA 

GENERACIÓN DE UNA F.E.M 



CLASIFICACIÓN 



PARTES DE UN MOTOR C.C 



PARTES MOTOR C.A 



CONEXIÓN  E INVERSIÓN DE GIRO MOTOR 
MONOFÁSICO 



CONEXIÓN MOTOR TRIFÁSICO 



INVERSIÓN DE GIRO  MOTOR TRIFÁSICO 



VARIACIÓN DE LA VELOCIDAD DE 
ROTACIÓN  MOTOR TRIFÁSICO 



VARIACIÓN DE VELOCIDAD MOTOR C.C 



EFICIENCIA MOTOR C.C 

EFICIENCIA MOTOR C.A 



ANCLAJE MOTORES 



MONTAJE DE MOTORES ELÉCTRICOS 



ALINEACIÓN DE EJES DE MOTORES ELÉCTRICOS 



Detección del problema: La soltura mecánica se caracteriza por una gran presencia de armónicos en 
el espectro de la frecuencia. Entre mayor es la cantidad de armónicos, más severa es la soltura. En 
ciertos casos de soltura la vibración ocurrirá en frecuencias subarmónicas. Esto ocurre en el caso de 
rodamientos sueltos o con demasiado juego radial. 

Soltura Mecánica 
La soltura mecánica se refiere al movimiento 
que se da en una unión que no esta los 
suficientemente fija. Algunos casos de esta 
pueden ser una sujeción insuficiente de 
pernos, juego excesivo radial de los 
descansos y apriete insuficiente de la camisa 
de descanso. La forma en que se da esta 
vibración es variable, pero ocurre 
principalmente en dirección radial. Un 
descanso suelto  por lo general tiene una 
vibración mayor en dirección vertical que 
horizontal. 

MANTENIMIENTO PREVENTIVO MOTORES 
ELÉCTRICOS 

VIBRACIONES MECÁNICAS 



Desbalanceo 
Esta es una de las fallas más comunes en equipos rotatorios y aparece con 
mayor frecuencia en dispositivos que funcionan a altas frecuencias de 
rotación. Esta se debe a que el movimiento rotatorio genera una fuerza 
centrifuga radial hacia afuera la cual es transmitida a los descansos de la 
máquina. Ocasionada por una masa con cierta excentricidad en el rotor, la 
vibración en dirección radial tiene una forma sinodal la cual tendrá con 
frecuencia de excitación igual a la frecuencia de rotación del equipo. 



Desalineamiento 
El desalineamiento ocurre cuando los ejes de 
una máquina impulsora y una impulsada no 
están en la misma línea de centros. Este ocurre 
de forma paralela o angular 

Rozamiento 
El rozamiento ocurre entre el rotor y el 
estator. Este puede darse de dos 
formas, un rozamiento total donde 
este ocurre durante toda la revolución 
o un rozamiento parcial cuando el 
rotor toca ocasionalmente al estator. 
La forma de la vibración tendrá una 
forma aplanada, debido a que el rotor 
no puede girar sin tocar al estator 

Detección del problema: El roce parcial 
produce múltiples armónicos en el 
espectro y debido a esto es posible 
confundirlo con una soltura mecánica 
o un deslizamiento severo. Además de 
esto puede producir subarmónicos  
que llegan a ser menores que los que 
ocurren en el caso de soltura 
mecánica. 



Excentricidad dinámica: la 
excentricidad dinámica ocurre cuando 
el mismo rotor no es concéntrico con 
su línea de centros y debido a esto el 
entrehierro varia con una posición 
mínima que no es fija.  

excentricidad estática: esta ocurre 
cuando el rotor y el estator están 
desalineados de forma paralela. En 
este caso el entrehierro tendrá un 
valor variable pero una posición 
mínima fija.  



MONITOREO DE VIBRACIONES MECÁNICAS 



IMÁGENES TERMOGRÁFICAS 


