
Ecuaciones dadas en los parciales (sujeto a cambios) 
 

Capítulo 1 – Generalidades: Concepto de esfuerzo 
 

Del círculo de Mohr se obtiene: 
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Factor de seguridad y esfuerzo admisible: 
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Capítulo 2 – Carga axial, cortante simple, esfuerzo de apoyo y esfuerzo de desgarro 
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Capítulo 3 – Deformación 
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Capítulo 4 – Torsión 
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Tabla 4.1  Coeficientes para el cálculo de esfuerzos y del ángulo de torsión en un elemento de sección rectangular sometido a torsión. 
 

a/b 1 1.5 2 3 4 6 8 10  

 0.208 0.231 0.246 0.267 0.282 0.299 0.307 0.313 0.333 

 0.141 0.196 0.229 0.263 0.281 0.299 0.307 0.313 0.333 

 1.000 0.858 0.796 0.753 0.745 0.743 0.743 0.743 0.743 
 

Capítulo 5 – Flexión 
 

I

cM

I

cM

I

yM c
maxc

t
maxt

 
     

 
     

 
        dAyI 2

     
Z

M
max       Z = I/c (módulo de la sección) 

 

44

464
rdI


      33

432
rdZ


         4444

464
ioio rrddI 


      44

4
io

o

rr
r

Z 


 

 

3

12

1
bhI       2

6

1
bhZ    (sección rectangular)          3

36

1
bhI    (sección triangular) 

 

1111

1

     donde     ,
 

AydAyQ
bI

VQ

A

   

A

V
max

2

3
    (sección rectangular)     

A

V
max

3

4
    (sección circular)     

A

V
max

2

3
    (sección triangular) 

Resistencia de Materiales I 

Prof. Libardo Vanegas Useche 

Febrero de 2015 
 


